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Movimentador Eletronico
para Portdo Deslizante com

LINHA SULBRASILEIRA
D TRADICIONAL

CREMALHEIRA
Speedy Jpeedy

DESLIZANTE

1. Apresentacao

Obrigado por ter adquirido o Movimentador Eletrénico para portdo da CONTINENTE.
Acompanha o inversora de frequéncia para portédo: Speedy W40-CVS.

Introducao:

Os movimentadores eletronicos para portao sao equipamentos projetados para
automatizar o portao, afim de proporcionar mais tranquilidade as pessoas, pois
permitem que um portao seja aberto a distancia, sem a necessidade de contato
manual. Com um simples toque no controle o portao se abre e basta outro toque
para o portao fechar(depoisdetotalmente aberto).

Torna-se obrigatoério ousode sensorde barreira para protecao .

O movimentador de portao eletronico foi desenvolvido atendendo a normas IEC
60335-2-103 e IEC 60335-2-95, tanto para certificacdo de qualidade quanto
para requisitos técnicos.

Antes de qualquer manuseio com o Movimentador Eletrénico para Portao, leia
atentamente as informagées contidas neste manual, onde apresenta todos os
componentes necessarios para o pleno funcionamento do sistema e uma instalagcao
segura.

& ATENGAO

Para maior seguranca durante a utilizacéo é obrigatorio a instalacédo de fotocélulas.

& ATENGAO

Este equipamento é de uso exclusivo para automacgao de portdes.

& ATENCAO

Este aparelho nédo se destina a utilizagcdo por pessoas (inclusive criangas) com
capacidades fisicas ou mentais reduzidas , ou por pessoas com falta de experiéncia
e conhecimento, a menos que tenham recebido instrugdes a utilizagdo do aparelho
ou esteja sob supervisdo de uma pessoa responsavel pela sua seguranca.
Recomenda-se que as criangas sejam vigiadas para assegurar que elas néao
estejam brincando com o aparelho.
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AATENQAO: Para a manutencdo do equipamento é obrigatério o uso de
pecas originais. Caso as pecas trocadas n&do sejam originais a empresa nao se
(responsabiliza pelos danos ou acidentes isentando-se de todos os problemas gerados. |

N

p
A ATENQAO: Verifique sempre o estado das etiquetas coladas ao produto.
Caso, o adesivo se danifique ou se torne ilegivel, adquira outro em um representante
L Continente. )

CHECAR SE O RANGE DE TEMPERATURA DO APARELHO E
ADEQUADO AO LOCAL AONDE O APARELHO VAI SER INSTALADO.

AVISOS IMPORTANTES:

- Sigatodas as instrugdes. Ainstalagéo incorreta pode ocasionar ferimentos graves.

- Antes de instalar o movimentador, verifique se 0 mesmo encontra-se em bom estado
mecanico, corretamente equilibrado e abrindo e fechando corretamente.

- O movimentador nao pode ser utilizado com uma parte orientada incorporando uma
portaintegrada (a menos que o movimentador ndo seja operado com a porta aberta).

- Examinar com frequéncia a instalacéo, em particular, verifique cabos, molas e suportes
para sinais de desgaste, danos ou desequilibrio. N&do utilize se o reparo ou ajuste for
necessario, uma vez que uma falha na isolagdo ou uma porta equilibrada incorretamente
pode causar ferimentos;

- A ativacdo manual pode causar movimentagdo descontrolada de parte do
movimentador devido a falhas mecanicas.

- A cada més verifique que o movimentador reverte quando a porta contatar um objeto
obstruindo o percurso. Ajuste, se necessario, e verifique uma vez que um ajuste incorreto
pode representar um perigo.

- Porta automatica - a porta podera operar inesperadamente, portanto ndo permita que
nada fique no caminho da porta.

- Siga todas as instrugbes, uma vez que a instalagéo incorreta do equipamento pode
causar sérias lesodes.

- Antes da instalacdo do movimentador, verifique que a parte movimentada esta em boa
condicdo mecanica abrindo e fechando adequadamente.

- O movimentador n&o pode ser usado em uma parte movimentada que incorpore algum
tipo de porta suplementar, a menos que 0 movimentador ndo possa ser operado se esta
porta suplementar estiver aberta.

- Fixe permanentemente o aviso relativo a liberagdo manual proximo ao elemento de
atuagao daliberagao manual.

- Apés a instalagéo assegure-se que partes do portdo ndo estendem-se até caminhos
publicos ou ruas.

- Apds a instalagéo, garantir que o mecanismo seja ajustado adequadamente e que o
sistema de prote¢ao e qualquer liberagao manual funcionem corretamente.
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Ferramentas para instalagao e Manutengcao do Equipamento

Chave Fixa - Chave Allen - Maquina de Solda - Arco de Serra - Trena - Chave de Fenda-
Chave Phillips - Alicate universal - Alicate de Corte - lixadeira - Esquadro - Nivel e Furadeira.

Manutencao / Recomendagodes da Alimentagao Elétrica

& ATENGAO

Para a manutencgao desligue o equipamento da alimentacéo Elétrica.

v

Para uma manutencdo eficaz sera necessario que a instalacao seja realizada por um
profissional qualificado.

Revisar frequentemente a instalagdo, os cabos, as molas e as partes que se movem em
geral; verificando se existem sinais de desgastes, danos ou esta sem balanceamento.
Ao ser constatada a necessidade de reparos ou ajustes, o portdo nao deve ser utilizado
até que seja realizada a manutencéo para evitar acidentes.

& ATENGAO

N&o utilizar o equipamento sem a carenagem de protecéo.

Nao permita que criangas manuseiem o controle remoto;
mantenha o controle remoto fora do alcance das criangas.
Tenha cuidado com o portdo em movimento e mantenha as
pessoas longe até que o equipamento tenha concluido todo o
Seu percurso.

Para obter maior segurancga é obrigatério o uso do conjunto
de fotocélulas.

SE O CORDAO DE ALIMENTACAO ESTA DANIFICADO, ELE DEVE
SER SUBSTITUIDO PELO FABRICANTE AUTORIZADO OU
PESSOA QUALIFICADA, AFIMDE EVITARRISCOS.

[I ATENGAO: Guarde o Manual para futuras consultas.]
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2.Caracteristicas técnicas gerais do movimentador eletrénico:

2.1- DESLIZANTE

o DS 100

APLICACAO Semi industrial de fluxo continuo

=
S
S

POTENCIA UMW 1/20V| P80| IP44 | TRIF
it 127V/2200

MENTACAU
REDU(/]O 1:25
ACOPLAMENTO Polia/Correia 31210

ELETRONICA Speedy W40-CVS

FIM DE CURSO Microchave

COROA INTERNA
REDUTOR Bronze

ENGRENAGEM DE SAIDA 10 Dentes M6

CICLOS HORA 50

COMP. MAXIMO PORTAO

TEMPO DE ABERTURA (3m) Até 7s
SISTEMA MOV./TRAC. Cremalheira/Mé6

PESO (Kg) 1000Kg

FREQUENCIA DE SAIDA Até 250Hz

Dé@flgslofs 268x275x 150

3.Principio de funcionamento do movimentador:

O movimentador eletronico para portdo ¢ constituido por quatro partes, sendo: parte estrutural
metalica, parte elétrica ( corddo de alimentagdo, condutores de conexdo, comando eletronico,
motor...) parte mecanica (polia, redutor...) e controle remoto, responsavel pelo acionamento da
mesma. Cada parte possui fungdes especificas, sendo que a parte estrutural confere a rigidez,
protecdo as demais partes € o acabamento ao produto. A parte elétrica por sua vez permite o
acionamento do equipamento. O funcionamento do produto se dé através da conexao do corddo de
alimentacdo a rede elétrica e do acionamento através de controle remoto, ou podendo ser acionado
através de entrada de botoeira, que assume a mesma fung@o do controle remoto.

- www.continente.ind.br
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3.1-Aterramento:

E obrigatdrio o uso de aterramento no movimentador de portéo.

(*) Aparelho Classe 1:
Aparelho no qual a protecdo contra choque elétrico nao é assegurada somente porisolacdo bdsica, mas inclui uma
precaucao adicional de seguranca de modo que as partes acessiveis condutivas sao ligadas ao condutor de
aterramento dafiacdo fixa da instalacdo de tal maneira que essas partes acessiveis ndo possam tornar-se vivas no
casode umafalhadaisolagao basica.
NOTA:Esta prescricao incluiaprevisaode um condutor de aterramento no cordao de alimentacao.

- J

4.Visao Geraldos movimentadores:

4.1- Dimensdes do produto

I / H]qu]]P]] \
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5- Movimentador eletrénico para portdao com sistema deslizante:
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5.1- Procedimento de instalagao do movimentador deslizante:
Seguem abaixo, conforme as imagens explicativas, a sequéncia de como
proceder a instalacdo do movimentador deslizante:

oy

[} (e}

~ /

Figura 03: Fixar a cremalheira no portdo, com um ponto de solda, observando que a engrenagem se
encaixe na cremalheira, para que ocorra a movimentagéo do portdo no momento que o movimentador
for acionado.
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Figura 04: Fixar os batentes de final de curso nas duas extremidades da cremalheira.

Figura 05: Vista Frontal do Movimentador deslizante fixado no portdo, pronto para uso.

5.2- Procedimento de liberagao manual do movimentador deslizante:

DESTRAVAMENTO MANUAL DO PORTAQO DESLIZANTE

\Continente

Figura 1
( :

1° Pegue a Chave
de destravamento.

Figura 2

\Cantinente

o

7

2° Conecte a chave
de destravamento
na abertuta frontal
da tampa do
movimentador.

Figura 3

3° Gire a chave no sentido
horério para liberacao do
portdo e anti-horario para
o travamento do mesmo.

Figura 06: Procedimentos para destravamento manual do Movimentador Deslizante.
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5.3 Funcionamento e operagao do equipamento:

A operacao basicamente ocorre pelo acionamento do controle remoto para acionar a
abertura ou o fechamento do portdo. Ao chegar no final do percurso do portao, é acionada
uma micro-chave de final de percurso (uso obrigatério), no qual comunica ao comando
para desligar o motor, ocasionando a parada do portdo. Ao alimentar pela rede elétrica e
ocorrer 0 primeiro acionamento do portdo, é gravado o tempo de percurso tanto na
abertura como no fechamento, este tempo de percurso trabalha em conjunto com as
micro-chaves, se em alguma situagéo a micro-chave falhar, na final do tempo de percurso
o portao para.

Na questao de protecéo, foi desenvolvido duas formas:

A central inversora W40-CVS, dispde de um sistema de embreagem eletronica regulavel
por Jumper, no qual fornece forga suficiente para subida e descida do portdo, mas se o
portdo, antes de chegar no final do percurso bater em algo que obstrua seu percurso, o
portdo para no momento em que ocorrer a obstrugédo e ao ocorrer a liberagao do portéo,
ele volta novamente ao seu percurso normal, caso n&o tenha ocorrido o final da contagem
de tempo do seu percurso.

Entrada para Sensor de Barreira Continente no qual é composto por 2 pecas (unidade
transmissora e unidade receptora). Com ele é possivel montar um sistema de barreira
infravermelho para o monitoramento perimetral através de um feixe direcionavel. Toda
vez que o feixe for interrompido, acionara um contato interno (saida NF) compativel com a
Central. Enquanto o feixe n&o estiver sendo interrompido, um Led de Status indicara a
continuidade do feixe, no momento que o feixe for interrompido o Led desligara. Se o
portao estiver fechando e o feixe for interrompido, o portao reverte, abrindo novamente e
permanecendo aberto, o portdo so voltara a fechar no momento em que o feixe n&o esteja
interrompido.

-

AVISOS IMPORTANTES MOVIMENTADOR DESLIZANTE: h

- Siga todas as instrugdes, uma vez que a instalagéo incorreta do equipamento pode causar
sérias lesoes.

- A ativagdo manual pode causar movimentagédo descontrolada de parte do movimentador
devido afalhas mecanicas.

- Antes de instalar o movimentador, verifigue se 0 mesmo encontra-se em bom estado
mecanico, corretamente equilibrado e abrindo e fechando corretamente.

- A cada més verifique que o movimentador reverte quando a porta contatar um objeto
obstruindo o percurso. Ajuste, se necessario, e verifique uma vez que um ajuste incorreto
pode representar um perigo.

- Porta automatica podera operar inesperadamente, portanto ndo permita que nada fique
no caminho da porta.

- O movimentador ndo pode ser usado em uma parte movimentada que incorpore algum
tipo de porta suplementar, a menos que o movimentador n&o possa ser operado se esta
porta suplementar estiver aberta.

- Fixe permanentemente o aviso relativo a liberagdo manual préximo ao elemento de
atuagao daliberagao manual.

- Apés a instalagcado assegure-se que partes do portdo ndo se estendem até caminhos
Q)Ublicos ouruas. Y,

- M www.continente.ind.br AT
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5.4 Vista explodida do movimentador deslizante:
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5.5 Lista de material do movimentador deslizante:

ITEM CODIGO DESCRIGCAO
(8 205260 ARRUELA LISA 5/16" 4
- 205234 BASE METALICA DE AUTOMATIZADOR DESLIZANTE D14/DC14 1

205241 TAMPA PLASTICA FRENTE AUTOMATIZADOR DESLIZANTE D14/DC13

—

4 205512 CORREIA BORRACHA 3L 200 1
205247 ENGRENAGEM NYLON 20 DENTES 1
n 206360 FLANGE DE ALUMINIO ORELHA MK 8MM 1

205239 MICRO INTERRUPTOR FIM DE CURSO IR/E3 20A 2
n 206825 MOLA DO ACIONADOR MICRO DEZL COMP 24,3*10,9EXT*FI0,80*VAO4,2 2

n 207633 MOTOR ELETRICO 1/3 IP44 P65 TRIF 127/220V, FLUXO CONTINUO, 7'/3M. 1

(0l 205240 PALHETA DO MICRO MAIOR DESL 3MM 2

(K 205255 PARAFUSO CABECA SEXTAVADA M5X12MM 2
(2 206369 PARAFUSO CABEGA SEXTAVADA M5X16MM 8
(e 207359 POLIA ROLETE DESLIZANTE (FURO 12MM.) NYLON C FIBRA 2

REDUTOR MKEJ 1:25 POLIA 65 X 12,7 C/ CHAVE T
(2 205232 (DESLIZANTE CREMALHEIRA - 2630) 1
(k) 207706 REFORGO INTERNO DA BASE 2
16 207523 CENTRAL INVERSORA NEW HOME - MKN OU 1
207522 CENTRAL INVERSORA W40 CVS - BLACK MKN

(y4 207386 SUPORTE DE FIXACAO 2
(fsi 205912 CHICOTE MICRO CHAVES UNIVERSAL 1
(fei 207253 CHICOTE POTENCIA UNIVERSAL 1
20 205262 PARAFUSO CABECA CILINDRICA 3,9X9,5 MM 4
205254 PARAFUSO ALLEN 5/16" X 1/2" - SICABECA QIC516102 4
A 205248 PINO ELASTICO DA ENGRENAGEM 6 X 55 MM 1
e 205256 PARAFUSO CABECA SEXTAVADA 1/4" X 1/2" 4
s 205257 PARAFUSO CABECA CILINDRICA 4X25MM 4
i 205258 PORCA M4 AUTOFRENANTE - 4
205255 PARAFUSO CABECA SEXTAVADA M5X12MM 4

- 205423 PORCA M5 AUTOFRENANTE 2

A www.continente.ind.br
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6- Sensor de Barreira

SAIDA DO SINAL
INFRA-VERMELHO

LED STATUS

ENTRADA DO
SINAL
INFRA-VERMELHO

TRANSMISSOR
RECEPTOR

DISTANCIA MAXIMA DE 10 m
DISTANCIA MINIMA DE 2m
(INTERNO)

>>>))>>>>>)

NEGATIVO
FIO MARROM OU VERDE> Ligar o negativo
e a SAIDA NF nas

SAIDA NA entradas GND
FIO AMARELO e FOTO do

Comando RQC09S

FIO VERMELHO | |FIO MARROM

FIO VERMELHO | | FIO MARROM SAIDANF FIO LARANJA

Fonte @ o
12Vcc Fonte
12Vce

6.1- Dimensoes:

25mm

40mm

25mm 15mm

65 mm

www.continente.ind.br
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6.2- Principio de funcionamento:

O Sensor de Barreira Continente € composto por 2 pecas (unidade transmissora e unidade
receptora). Com ele é possivel montar um sistema de barreira infravermelho para o monitoramento
perimetral através de um feixe direcionavel Toda vez que o feixe for interrompido acionara um
contato interno ( saida NF ) compativel com a central Speedy W40-CVS.

Enquanto o feixe n&o estiver sendo interrompido, um Led de Status indicara a continuidade do feixe,
no momento que o feixe for interrompido o Led desligara.

6.3- Alinhamento

* Ao ligar alimentacéo da unidade receptora, o seu led LD1 permanecera aceso constantemente, até
que ocorra a obstrucao da barreira.

+ Alinhe a unidade receptora na unidade transmissora.

» Conclua o alinhamento através da unidade transmissora, movendo o seu feixe “infravermelho” até
que o led do receptor acione (indicando o alinhamento do conjunto).

*» Encaixe cuidadosamente o gabinete do sensor em sua base e fixe o parafuso para garantia maior
seguranca.

6.4- Precaucgoes:

* N&o instale o sensor de forma que o0 mesmo possa ser prejudicado por obstaculos que se alteram
durante o tempo como plantas trepadeiras, samambaias, etc...

*Naoinstale o receptor com a lente voltada diretamente ao sol.

» E muito importante checar a fonte de alimentagéo dos sensores. De preferéncia a instalar a bateria
12V (em paralelo a alimentagao da fonte) para evitar disparos por falhas na rede eletrica.

*Nao instale os aparelhos em superficies que poderao sofrer movimento ou trepidacdes.

* Em caso de animais domésticos instale numa altura superior a detecgéo dos mesmos.

* Em local de alta incidéncia de nevoeiro, chuva forte ou de granizo recomendamos a redu¢do em
50% do alcance previsto.

Obs.: O Sensor de Barreira possui saida NA e NF para aplicagbes em
equipamentos eletrénicos que trabalhem com sistemas NAou NF.

A Atencao:
A empresa se reserva o direito de alterar as informacgdes e produtos apresentados nesse manual
sem aviso prévio)

www.continente.ind.br
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Speedy

W40-CVsS

INVERSORA DE FREQUENCIA

7- Central Inversora de frequéncia W40-CVS

A central inversora de frequéncia SPEEDY W40-CVS foi desenvolvida para ajustar a
velocidade dos movimentadores CONTINENTE da linha Sul brasileira basculante e
deslizante, fazendo com que o motor fique até 2,5x mais rapido com sua programacgao
facilitada.

7.1-Conecendo a sua central inversora W40-CVS

fusivel de protecdo Jumper’s de configuracbe Conexdes via flat para:
rapidas: Para e Reverte; Intertravamento;
Motor Mono/Trifésivo; Rele termico do motor;
motor Jt-Flex; Modulo9F e Trava;
REDE ELETRICA — Modo Condominio Sensor fim de curso

(90 até 240V S
automatico) ﬁ Ati aradio receptor
incorporado
ez

/ Menu de ajustes

eﬁ | T
) e

—> s e
MOTOR | =38 o - (l——
TRI/ MONO —3,2 g
ATE1cv —Sfelll || | ey =

Botoeira de comando
O (opcional)

Comanda Abre-Para-Fecha

Comanda So6 Abre

Comanda So Fecha

Ligue o sensor de
3,4 ou 5vias no

TRANSMISSOR
RECEPTOR

conector, ou use 0s

SENSOR bornes FCA (abertura),
INFRAVERMELHO FCF (fechamento)
(Fotocélula / Barreira) e GND (Comum)

(opcional)

MOTOR TRIFASICO:
A Precisa ser padrao triangulo 220V. Este motor ndao tem

sequéncia de ligacao dos fios: CM, AB e FC

MOTOR MONOFASICO:
E OBRIGATORIO ligar o comum do motor no borne CM.
Consulte a tabela abaixo e identifigue o comum do motor.

Cores de fios de motores MONOFASICOS:

comum [IFIEXYYYN Azut  preto  verm XIS Azul
FECHA VERM PReTO LYY rreto | Azur EIYYILY rreto

IMPORTANTE - SOBRE O CAPACITOR

ABRE  [TH rreto [IYXME] marROM = AZUL | VERM BRANCO

ATENCAO!

NAO use capacitor no motor, o uso desse componente
promovera a queima da central e a perda da garantia.
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7.2- Recomendacoes de uso

A SPEEDY W40-CVS ¢ a placa utilizada nos movimentadores da linha SPEEDY Sul
brasileira: basculante e deslizante.

Nem sempre a utilizagdo da inversora pode garantir o sucesso do trabalho, portanto, para
aumentar a velocidade de um motor em até 250Hz € preciso verificar se o motor tem poténcia
suficiente para abrir e fechar o portdo sem estar utilizando toda a poténcia para isso. Nao ha
aumento de poténcia (for¢ca) no motor ao utilizar a central inversora, com o aumento da
velocidade a forga (torque) do motor diminui, no caso de usar a 120Hz, a forga do motor cai
pela metade do que a velocidade normal 60Hz.

Ao utilizar o movimentador com INVERSOR em portdo que possui dificuldade de
movimentacgéao, seja por peso ou por mas condigdes fisicas de deslocamento, a eficiéncia de
velocidade n&o é garantida.

Comousoem nobreak, esse deverater a saidaem 220V;

Verificar o alinhamento do portéo;

\Verificar a tabela de Peso de cada modelo de movimentador;

*NUNCA ajude o motor a se movimentar. A prépria central identificara a falha e se ajustara até
obter o melhor resultado;

*Mova um pouco o portdo para deixar os sensores de fim de curso aberto. Assim, na auto-
programacao a propria central podera identificar o sentido de rotagédo do motor e corrigi-la se
caso for necessario (identificacao automatica do sentido de abertura);

*Use um ima ou algo que faga os fins de curso serem acionado manualmente e observe se 0
LED referente a este fim de curso acende e, se além disso, se nao esta invertido. Se for
preciso, desinverta no conector da central. FCA = Sensor de Abertura. FCF = Sensor de
Fechamento.

A ATENCAO- Nio use capacitor no motor, o uso desse componente promovera a
queima da central e a perda da garantia.

7.3-Principais caracteristicas

«Para motores MONOFASICO, TRIFASICO ou JT-FLEXX de 1/3cv até 1cv em 127V/220V -
Corrente maxima de 6A;

*Velocidade maxima de até 250Hz (motor 4x mais rapido);

*Ajustes auto-programaveis (Percurso, velocidade e rampas);

ldentificacdo automatica da rotacdo do motor (abre ou fecha);

*Ajustes manuais (opcionais) para:

- Velocidade de cruzeiro;

Velocidade final; CENTRAL
Rampa de partida; AUTO-PROGRAMAVEL

Rampa de chegada; ﬁ

Pausa (fechamento automatico);

Tempo de fechamento apds passagem da fotocélula;

- Abertura Parcial,

*Programacao independentes para o sentido de abertura e o sentido de

fechamento (velocidades e rampas);

*MONIT: Ferramenta opcional para informagdes visuais (via display);

* Programacao de controle remoto para até 4 comandos independentes: Abre-Para-Fecha ;
S6 Abre; S6 Fecha; Abertura Parcial;

*Funcéo 'Para e Reverte' com 3 configuragdes;

Intertravamento (intertrava com mais centrais MKN)= fun¢ao clausura;

Leitura do sensor térmico do motor (opcional);

*Alta precisdo de percurso; Ndo requer encoder;

*Fonte chaveada full-range automatico (90 a 240V / 50 ou 60Hz);

*Saida de tens&o auxiliar de 12V nos bornes (350mA maximo associado junto a moédulos
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opcionais se instalados);
* Central com protegéo contra sobretemperatura, sobrecorrente, sobretensédo e subtensao;
*LED's indicativos para; Alta Tenséo ; Status ; Erro ; Fim de Curso.

*Aceita sensor fim de curso no padrdo 3, 4 ou 5 vias;

*Bornes para conexdes opcionais de fim de curso, fotocélula e botoeiras;

* 3 botoeiras independentes para: Abre-Para-Fecha ; s6 Abre ; s6 Fecha;

* Receptor 433,92 MHz multicdédigos: Code-Learning e Rolling-Code;

*Grava até 2.048 controles com até 3 botdes por controle;

* Conector para médulorele para acionamento de trava, luz etc.

7.4-Conexoes da central inversora W40-CVS
CONECTORES KRE (BORNES):

*REDE:Rede elétrica 90 até 240V, 50 ou 60Hz (fonte full-range; automaco);
*CM: Fio comum do motor (obrigatério em motor monofasico);

*ABe FC : Demais fios do motor;

*VCC: Saidadetenséao auxiliar (12 a 14V x 350mA maximo);

*FOT: Entrada de fotocélula para agédo de anesmagamento (opcional);
*FCF: Entradado sensorde FECHAMENTO;

*FCA: Entradadosensorde ABERTURA;

*BOTF: Botoeira exclusiva para comando SO FECHA(opcional);

*BOTA: Botoeira exclusiva para comando SO ABRE(opcional);

*BOT: Botoeira para comando convencional de Abre-Para-Fecha (opcional);

*GND: Tenséo negava (comum dos sensores); INTER-TRAVE
*CONECTORES FLAT: LJ[eXe]
*INTER-TRAV (Intertravamento): Usado para conectar com mais centrais rye——
e executar a funcao intertravamento, onde apenas 1 central pode ser o[0 0]
comanda por vez (funcdo clausura);

*VENTOINHA: Saida exclusiva para acionamento de ventoinha/cooler para © oPC.9F
refrigeracéo da central;
*OPCIONAL9F: (Opcional 9 Funcgdes): Moédulo para trava, sinaleira, luz,

semaforo e alarme. Pode ser usado mais de 1 modulo 9F simultaneamente; © TRAVA
*TRAVA: Conector exclusivo para acionamento de modulo rele para
comando de trava; [ FiM O GURsO: |
*FIM-DE-CURSO: Sensores de fim de curso com padrdo 3,40u5 vias. FIMRSO'

7.5-Instalando a central inversora W40-CVS

A ATENGAO - NAO use capacitor no motor, o uso desse componente promovera a
queima da central e a perda da garantia.

*Faca as ligagbes necessarias (rede elétrica, motor e fim de curso); | AJUSTE
*Mova o portéo para deixar os sensores de fim de curso abertos. Para orr
isso, use o jumper MOVIMENTO MANUAL e os botdes @ e © . [EAN © O

rECHAMEN. [SKe]

Isso, porque na auto-programacido a central se encarregara de
identificara o sentido de rotacdo do motor (abre ou fecha) e corrigi-la
se for necessario (identificagdo automatica).

*Acione manualmente os sensores de fimde curso e observe se o
LED correspondente aele se acende. Se for necessario, inverta o
conector da central para corrigir a sequéncia dos sensores.Lembre-se:
-FCA = Sensor de Abertura.

= PARTIDA

S CHEGADA

ABERT. PARCIAL

-FCF = Sensor de Fechamento.
A partir de agora, todos os ajustes seréo realizados no menu AJUSTE e o>
em conjuntocom os botées @ e® e o LED STATUS.

Siga com aten¢ao os proximos topicos desse manual. mmlia—
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7.6-Gravando controles para ABRE e FECHA:

A central grava até 2.048 controles em 433,92MHz no sistema Code-Learning e
Rolling-Code. E, pode ser gravado até 3 botées do mesmo controle sem ocupar novo

espago na memoria. —— N
*Deixe o jumper AJUSTES na posicdo em OFF/TX; g ofmocn §

O O [cHEcaDaS
*MANTENHA acionado o bot&o do controle a ser gravado na central; @i§
*Pressione lentamente por 2 vezes o botdo GRAVA TX da central: )2 pressione 2x
*Observe o LED Status: @
-3 piscadas: Gravado com sucesso; STATUS
-2 piscadas: Adicionado botao no controle ja gravado; % B
-1 piscada: Controle e botdo ja gravado; L bor pacadas

-1 piscadalonga: Memodria cheia;

=3 N
Q E possivel cadastrar controle para comando de S6 Abre; ou S6 Fecha ; ou Abertura
Parcial. Consulte os topicos “ ABERTURA PARCIAL ”"e “CONFIGURACOES

kAVANQADAS . )
( )
A Existem modelos de controle que ao gravar 1 botdo, os demais botdes sao reconhecidos
| como sendo o mesmo. )
7.7-Apagando os controles parao ABRE-FECHA: ( - Q
AUTO lL'
88 VELOCID. l§
*Deixe o jumper AJUSTE na posi¢ao OFF/TX; Solomme
(+)>
*MANTENHA pressionado o botdo GRAVA TX da central; @ C@
*Acione algum controle remoto e o LED da central se acendera; @ié
Obs.: O controle ndo precisa estar cadastrado na central. 85TATus
. o T
*CONTINUE MANTENDO pressionado o botdo GRAVATX até L pisca 3x
o LED da central piscar 3 vezes.
~
7.7.1-Apagando todos os controles T N
*Deixe o jumper AJUSTE individual em OFF; & o vetocm Ibég/
Deixe o menu AJUSTES na posi¢do OFF/TX; Solol
(+) >
*MANTENHA pressionado o botdo GRAVA TX da central, RAE @
*Acione algum controle remoto e o LED da central se acendera. R
Obs.: O controle néo precisa estar cadastrado na central. E
*CONTINUE MANTENDO pressionado o botdo GRAVATX ) stazus
até oLED da central piscar 3 vezes. @ @ L.
*Nao solte o botdo GRAVA TX mantendo-o pressionado por Stk S8
mais 5 segundos até o LED piscar novamente mais 3 vezes S @ pisch 3x
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7.8-Autoprogramacao (PERCURSO, VELOCIDADE E RAMPA)

A central executa programacé&o automatica de percurso, corregdo da rotagcdo do motor
(corrige o sentido de abertura sem precisar desinverter os fios do motor) e também
encontra a MAXIMA velocidade e melhores rampas de acordo com o motor e portao.
IMPORTANTE: Antes da autoprogramacao, € FUNDAMENTAL selecionar o Z

tipo do motor. &

Use o jumper MOTOR para selecionar monofasico (MONO) ou trifasico 9’
(TRIF), ou JT.FLEXX de fios pretos. Também selecione no jumper MODO BV

se o portdo € do tipo BASCULANTE VERTICAL. o ol
Coloque omenu AJUSTES em AUTO-PROG e aguarde. [eXe] mono
O port&o ira abrir e fechar por algumas vezes em velocidades diferentes. | [ Hia

Feito isso, a central ja esta instala. Os demais ajustes s&o opcionais. Apos

concluido, recoloque o jumper AJUSTE na posicao OFF/TX.
SIM | NAO
4 Faca a auto-programagao com o portao devidamente instalado e ligado ao\
motor.

NUNCA ajude o motor a se movimentar. A prépria central identificara afalha e se

ﬁ ajustara até obter o melhor resultado.

Em auto-programacao a central encontra a maior velocidade aceita pelo motor,
sem sofrer com agcao de arraste. Lembre-se que para se ter velocidade é preciso
converte-la da forga, portanto, havera motores que atingiram grandes
velocidade e outros ndao. Observe se o motor a ser instalado tera forga sobrando
\_ para ser convertido em velocidade. )

7.9-Velocidades, rampas de PARTIDA e CHEGADA

velocidade

rampa velocidade , rampa | velocidade ,
de ! de cruzeiro rde final

partida | \chegada |

150Hz - -

20Hz- - -
OHz --

SENTIDO DE MOVIMENTO DO PORTAO —>

*RAMPA DE PARTIDA: E o tempo que leva para o portdo sair da posicdo estatica
(totalmente parado) e ACELERAR até atingir a velocidade de cruzeiro.

*VELOCIDADE DE CRUZEIRO: E a velocidade mantida durante o trajeto do portao.

*RAMPA DE CHEGADA: E o tempo que leva para o portdo DESACELERAR (frenar) e se
manterembaixa velocidade até concluir o percurso.

*VELOCIDADE DE CHEGADA (VELOCIDADE FINAL): E a velocidade escolhida
para o portdo continuar seu movimento lento atéencontrar o sensor de fim-de-curso.

7.10-Velocidade do portao

A velocidade de cruzeiro (velocidade durante o percurso do portdo) pode ser ajustada
de 30Hz (metade da velocidade nominal) a até 250Hz* (4x mais rapido).

*Use ojumper AJUSTE INDIVIDUAL paraindicar se o ajuste sera:
OFF: Em AMBOS os sentidos de movimento;

ABERTURA: Somente no sendode ABERTURA*;

FECHAM: Somente no sendode FECHAMENTO*;
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*Se houver escolha de ajuste individual, ira aparecer no display Abr para ajuste
ABERTURA, ou FEC para FECHAMENTO.

* Coloque o menu AJUSTES em VELOCIDAD.
* Use os botbes @ ou@ para diminuir ou aumentarem 10Hz
*Aotérmino, retorne o jumper AJUSTES na posigdo OFF/TX
OBS: Essa acgéo pode ser feito com o portdo em movimento. Se durante o ajuste o portdo
ndo conseguir fechar por completo, € o indicio que o motor esta perdendo com acao de
arraste (a forga esta menor do que o necessario para o portdo) para resolver isso, reduza a
velocidade.
*Para angir até 250Hz é preciso que o motor tenha for¢a suficiente para ser conver

do em velocidade, lembre-se: quanto maior a velocidade, menor é aforga do motor.

Quanto maior a velocidade, menor € a forga do motor .

Garanta que o motor tenha forga para movimentar o portao.

USTES: ,

P | g‘/ «

o S
PARTIOA 3 10Hz AR AT +10HZ
CHEGADAS

7.11- Rampa de partida
E o tempo do portéo partir e atingir a velocidade de cruzeiro. Quanto maior o valor ajustado,
maior € o tempo em rampa (rampa mais suave).

*Useojumper AJUSTE INDIVIDUAL paraindicar se o ajuste sera: (" s . ™
-OFF: EmAMBOS os sentidos de movimento; 0 oforin §7
-ABERTURA: Somente no sendo de ABERTURA* o]

-FECHAM: Somente no sendo de FECHAMENTO* 0Ol
*Se houver escolha de ajuste individual, ira aparecer no display Abr para ( %ml )
ajuste na ABERTURA, ou FEC para FECHAMENTO. -

AJUSTES:

* Coloque o menu AJUSTES em RAMPA PARTIDA; e I{g
*Use os botbes @ ou @ paradiminuirou aumentarotempo de rampa; S ofman S
*Ao término, retorne o jumper AJUSTES na posigdo OFF/TX; \ O Ot )

OBS.: Essaagao pode ser feito com o portdao em movimento.
Em portao muito pesado, use rampas com tempo mais longo
n (rampa mais suave) para evitar danos.

Apos o ajuste, coloque o jumper AJUSTES na posigao OFF/TX
para que a central salve ainformagao.

7.12-Rampa de chegada
E a rampa é responsavel em reduzir da velocidade de cruzeiro para a velocidade final

(velocidade que chegara no sensor fim de curso) I —
*Useojumper AJUSTE INDIVIDUAL paraindicar se o ajuste sera: 0 O[orF /T

OFF: EmAMBOS os sendos de movimento oo
ABERTURA: Somente no sendo de ABERTURA* O O [ranron 3
FECHAM: Somente no sendo de FECHAMENTO* el

*Se houver escolha de ajuste individual, ira aparecer no display Abrpara| & .
ajuste naABERTURA, ou FEC para FECHAMENTO. (rampa cura) G ™ (rampa longa)
* Coloque o menuAJUSTESem RAMPACHEGADA

*Use os botdes @ ou @ para diminuir ou aumentar o tempo darampa 0 OJaumo l{‘/
*Ao término, retorne o jumper AJUSTES na posi¢cdo OFF/TX Sopmn | @S
OBS.: Essaacao pode ser feito com o portao em movimento. \_ |0 Olenecaons )

Em portao muito pesado, use rampas com tempo mais longo
(rampa mais suave) para evitar danos.

Apos o ajuste, coloque o jumper AJUSTES na posigao OFF/TX
para que a central salve ainformacgao.
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7.13-Velocidade final (VELOCIDADE DE CHEGADA)

Avelocidade final € a velocidade em que o portao chega no sensor de fim-de-curso, também
pode serequiparadoa “frenagem”. Esse ajuste € de 20Hz até 60Hz.

7.13.1-Ajustando a velocidade final (VELOCIDADE DE CHEGADA)

AJUSTES:
Q_
&
*Coloque o jumper AJUSTE na posigdo VEL. FINAL; CESIETTN
oo PAU.SA >
O O|[TEMPO POS FOTO
O O | ABERTURA PARCIAL
*Use os botdes @ e © paraaumentar ou diminuirem €0
10Hz a velocidade final; @E@@
-10Hz “Parcia +10Hz
«Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posicdo OFFITX. | [gfims] e
Solr 1 s
O O |rarTIDA 2 N
\O O |cHEGADAS

J

Existem alguns motores que nao aceitam a frequéncia de 20Hz. Nesse
A caso, ajuste avelocidade para 30Hz.

Apos o ajuste, coloque o jumper AJUSTES na posi¢cao OFF/TX paraquea
central salve ainformagao.

7.14-Pausa (FECHAMENTO AUTOMATICO)

Apds o portdo ser aberto, a central contara o tempo ajustado como PAUSA e
realizara ofechamento automatico. E, esse tempo pode ser de 0 segundos (fechamento
automatico desligado) a até 120 segundos (2 minutos). AUSTES:

«
_ N Cofom §l
7.14.1-Ligando o fechamento automatico Ofeus: |
ﬁ ABERTURA PARCIAL

*Coloque o jumper AJUSTE na posi¢cao PAUSA; @H" ©>

-2 €9 mmrmromn same. + 2 Seg.
PARCIAL

*Use osbotbes @ e © paraaumentaroudiminuirem 2

AJUSTES:

segundos o tempo oo l{&*
*Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posicao OFF/TX. S Olomrees S
O O|cHecADAS

4 .
7.14.2-Desligando o fechamento automatico o &

*Coloque o jumper AJUSTE na posicao PAUSA;

\Na/ « ()
_STATU;
*Mantenha pressionado por alguns segundos o bot&o P
(-) até o LED STATUS ficar aceso constante; : .
o
e 4§
«Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posigao OFF/TX. ~ \[0 Ol J

( ATENCAO: Apos o ajuste, coloque o jumper AJUSTE na posigéo OFF/TX para que a\
central salve ainformacéo;

ATENCAO: Durante o ajuste, se o LED STATUS permanecer aceso, € porque o ajuste
chegou ao valor MINIMO ou MAXIMO.

Obs.: Com AJUSTE em OFF/TX observe o LED STATUS: \6/_
1 piscada por segundo = automatico DESLIGADO; ;TATUS
2 piscadas por segundo = automatico LIGADO.
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7.15-Tempo pos fotocélula (Fechamento Automatico)

O tempo péds fotocélula existe para que o mesmo sensor usado como antiesmagamento
(fotocélula ou sensor de massa ligado ao borne FOT), também seja responsavel em
fechar automaticamente o portdo segundosapods a passagem do veiculo.

Essa funcdo funciona independente de ter ou ndo tempo de Pausa (fechamento
automatico). Ou seja, a fungdo Po6s Foto é exclusiva e ndo depende de nenhum outro
ajuste ou selecao.

A contagem de tempo sO ocorrera quando o veiculo passar e liberar o sensor de
antiesmagamento e apds o portao abrir completamente.

Exemplo: Tempo po6s foto em 2 segundos, portdo ainda em movimento de abertura,
se algum veiculo passar pelo sensor; o portdo terminara o movimento de abertura,
ficando completamente aberto, s6 entdocontara 2 segundos, e fechara.

O Tempo Pés Fotocélula tem ajuste de 0 (DESLIGADO) a até 2 minutos.

7.15.1-Ativando o fechamento apés fotocélula

/ AJUSTES: Qg_ \
CHEGADA §l
S,

O O |[Pausa >
TEMPO POS FOTO
O O | ABERTURA PARCIAL

«Coloque o jumper AJUSTE na posicido TEMPO POS FOTO;

VEL. FINAL

[olo]
O|O0

*Use os botdes @ e ©® paraaumentaroudiminuirem 1 segundo

o tempo; ®HE)(EH@

- 1 seg. mrmoma. owarx. + 1 5€g
*Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posi¢éo OFF/TX. AJUSTES. .
Solmas éz“
O Oearrioa g S
7.15.2-Desligando o fechamento apés fotocélula N2 Olereeren? J
«Coloque o jumper AJUSTE na posigdo TEMPO POS FOTO; (" austes: )
— &
oo s S
O O |PAUsA
*Mantenha pressionado por alguns segundos o botao (-) | PO R0S FOT0_

até o LED STATUS ficar aceso constante;

\6/ «()
STATUS @ E

ABERTURA
PARCIAL

*Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posicao OFF/TX. AJUSTES:
ooﬁ lﬁ
oo @S
7.16-Abertura parcial (o0l )

Abertura Parcial € o local do percurso, determinado pelo usuario, paraque o portdo fique
entreaberto. Essa fungdo s6 é obtido através do controle remoto cadastrado paratal. A
memoria para esses controles € a mesma de controles convencionais, portanto, no
geral, pode sercadastrado até 2048 controles.

O mesmo controle remoto cadastrado para Abertura Parcial &« (-) (+) >
também executa o fechamento (Abre parcial - e - Fecha).

Para essaprogramacgédo € necessario o jumper AJUSTE ::| @ f‘ ::| @ |f‘
e os botées ‘@ ABERTURA PARCIAL” e ‘© GRAVA TX”

ABERTURA GRAVATX
PARCIAL

7.16.1-Ativando a abertura parcial
*Comande o portao até onde deseja que seja a Abertura Parcial. Se preferir, pode mover o

portdo através da fungdo MOVIMENTO MANUAL;
*Coloque o jumper AJUSTE na posicao ABERTURA PARCIAL;
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/~ AJUSTES: & N\
«Clique no botdo ABERTURA PARCIAL paragravar o local; o] [ §
88 ::I::;POSFOTO
*Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posicao OFF/TX. @‘E
ooﬁ lg‘&
O O |VELOCID.
7.16.2-Desligando a abertura parcial SOz WS
K O O|cHEcanaS j
Abra ou feche por completo o portéo. E necessario que o sensor /" AUSTES, =)
fim de curso esteja acionado; O O lonecaoa é‘%
o] 3
Coloque o jumper AJUSTE na posicdo ABERTURA PARCIAL; T8 e onmoar
«(-)
*Cliqgue nobotdo ABERTURA PARCIAL para apagar o local; @E
*Ao fim, coloque o jumper AJUSTE de volta a posicao OFF/TX. 00 AUTOI lﬁ
Sole | @S
\ O |cHEGADAS /
7.16.3-Gravando controle para a abertura parcial (e, )
O O|[cHecaba QQ/
*Coloque o jumper AJUSTE na posicdo ABERTURAPARCIAL; 2 O St
O O| TEMPO PGS FOTO
*MANTENHA acionado o bot&do do controle a ser gravado na central; B
*Pressione lentamente por 2 vezes o botdo GRAVA TX da central. @ i§
)2 pressione 2x
7.16.4- Apagando controle da abertura parcial \WV“X )

Basta regravar o controle para outra fungdo como por exemplo Abre-Para-Fecha, ou apaga-
lo propriamente dito, para isso siga os passos abaixo:

*Coloque o jumper AJUSTE na posicao ABERTURA PARCIAL,;

/~ AJUSTES: N
O O [cHEGaba s‘lé}-
O O|VEL. FINAL 50
*MANTENHA pressione o botdo GRAVA TX da central; ﬁﬁj
(+) >
*Acione algum controle remoto e o LED da central se acendera; e @
Obs.: O controle ndo precisa estar cadastrado na central. .
*CONTINUE MANTENDO pressionado o botao® GRAVA TX até @i?
o LED da central piscar 3 vezes. ) > STATUS
g
\GRAVATX pisca 3§
Obs.: Se preferir apagar TODOS os controles, entao leia o topico: APAGANDO TODOS OS]
CONTROLES.
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7.17- Movimento manual

A central possuia possibilidade de fazer o movimento lento do motor de forma manual.
Ideal para ajustar e testar as posigdes corretas dos sensores de curso, ou para
posicionar o portdo para a autoprogramacéo, ou para determinar olocal da ABERTURA
PARCIAL (veja topicoanterior) etc.

1°-Feche o jumper MOVIMENTO MANUAL:
-0 o>

2°- Use os botdes— @ e © — para movimentar o motor. (0] E (5] 5
AB.PARC.

7.18- Jumper motor MONOFASICO ou TRIFASICO ou J-FLEXX

Uso obrigatorio para selecionar qual o tipo do motor .
ligado nacentral, sendo: MOTOR.

* TRIF: Trifasico;

* MONO*: Monofasico;

*J.FLEXX: Deve ser selecionado quando o motor for
Jet-Flexx; de fios PRETO;

O O BRIESeH

( *IMPORTANTE: Em motor monofasico, é obrigatério ligar o fio do
A comum do motor no borne CM. Ja, o motor trifasico ou J.Flexx ndo

L requer sequénciadeligacado dosfios).

7

IMPORTANTE: Essa selecéo deve ser feita antes da Autoprogramacéao da central.
Caso estejaincorreto, selecione a op¢ao certa e refaga a autoprogramacéo.
IMPORTANTE.2: Em monofasico, é obrigatoério ligar o fio comum do motor no
borne CM. J4, motor trifasico n&o requer sequéncia de ligagao dos fios.

7.19- Jumper RF-ON

Usado para ligar ou desligar o modulo de RF incorporado na
central (mddulo receptor dos controles remoto).

7.20-Jumper modo BV (BASCULANTE VERTICAL)

Em portdo basculante vertical, € comum ter batidas do portdono MODO BV:
batente ao concluir o fechamento. O MODO BV altera a forma de

fazer a desaceleragédo no fechamento eelimina essa batida. Para O 0O
os demais portdes (deslizante, pivotante, etc) ndo &€ necessario SIM | NAO

ativar essa fungao.
7.21- Fungcao PARA e REVERTE

Como o proprio nome diz, a fungdo trata-se de parar o

movimento do portdo e reverter o sentido. Por exemplo; se a BN
REVERTE:

central estiver executando movi mento de fechamento e receber
um comando, elaira Parar o portdo e logo em seguida executar o =
movimento de abertura. oXe] As+rc
No jumper PARA E REVERTE é possivel escolher 3 posigdes:
* OFF: Nao ha reversao. Se a central receber comando com o portdo em movimento, ira
apenas parar o movimento.

* FC: Executaareversao SOMENTE quando o portdo estiver FECHANDO.

* A+F:Fazareversaoem AMBOS OS SENTIDOS de movimento do portao.
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No jumper PARA e REVERTE é possivel escolher 3 posi¢oes:

* OFF: Nao ha reversao. Se a central receber comando com o portdo em movimento, ira
apenas parar o movimento.

* FC: Executaareversao SOMENTE quando o portéo estiver FECHANDO.

* AB+FC: Fazareversaoem AMBOS OS SENTIDOS de movimento do portéo.

Entdo, se o portdo estd abrindo e receber comando, ira parar e voltar afechar. E,
se esta fechando, ira parar e voltar a abrir.

7.22- Inter-travamento

INTER-TRAVE

O Inter travamento € para quando um portdo estiver em uso (em

movimento ou aberto) outros sejam impedidos de abrir, ou seja, O
apenas 1 portédo pode ser usado por vez.
Para sua utilizagéo, basta ligar 2 fios do conector INTER-TRAV no mesmo conector das
central mantendo a mesma polarizagéo, ou seja, o fio ligado no terminal® deve serligado na
mesma posi¢cao nas demais centrais. Pode ser ligado 2 ou mais centrais, basta fazer toda a

ligacdo em paralelo. /\ -
/\EE

central “A” central “B”

7.23- Acionando TRAVA, LUZ, SINALEIRA etc.

INTER
TRAV.
olo|+

A central possui conectores para uso de moddulos opcionais para trava, sinaleira,
semaforo, luz de garagem etc.

* OPC.9F/MONIT: Conector para mdédulo Opcional 9F (9 fungdes) da central, o qual
comanda até 9 funcgbes: Sinaleira, Semaforo, Trava, Alarme, Luz de Garagem...
IMPORTANTE: Nessa central fagca o uso do OPCIONAL 9F
O Opcional 9F pode ser usado quantos desejar, basta liga-los © opc.9F
em “cascata” através do seu conector expansor . Com isso, é possivel
comandar mais de uma fungdo ao mesmo tempo.

e TRAVA: Basta conectar um moédulo auxiliar de rele (modulo
convencional) para quea central possafazer oacionamento de trava.

[+ BT

INSTALANDO MODULO RELE
Ligagdo de mddulo rele convencional: Acionamento de trava

Conectar com o
fio vermelho para
o sinal de + na central

REDE
ELETRICA

7.24- Ventoinha/Cooler

A central dispdem de uma saida exclusiva para acionamento de
ventoinha para fazer a refrigeracao da sua parte de poténcia (local onde VENTOINHA
esta o dissipador de calor).

A ventoinha é ligada automacamente quando a temperatura da area de o
poténcia ultrapassar 50°C.

Nao é necessario nenhum circuito opcional ou temporizador , basta conector aos fios da
ventoinha diretamente no conector da central, respeitando a polaridade, sendo o fio
vermelho na posicdode © .

O modelo de ventoinha precisa ser o de apenas 2 fios, alimentacao de 12V, e que nao
ultrapassar o consumo de 0,1A(100mA).

L www.continente.ind.br y x|




\\Continente

7.25- LED's de sinalizag6es

LEDS: Acentral possui3 LEDs para as seguintes sinalizagées:
*ALTA-TENSAO (vermelho): Sinaliza que a placa estacarregada com alta

tensdo e ha risco de choque. ”
IMPORTANTE: Mesmo com a energia desligada, a centralmantém a alta

tensdo poralguns segundos. o
* FCF (amarelo) e FCA (verde): Localizados préximos ao conector dos,  ALTA
sensores de fim de curso, esses LEDs se acendem quando o sensor estiver| TENSAO

acionado.

FCA= Fim de Curso deAbertura ——5VIAS ——

FCF = Fim de Curso de Fechamento M| [3VIASH |
O O Hoclcioloio
FCF FCA EE—4yjas ]

*Displayde 7 segmentos: =
868

A central também dispéem de
um display triplo de 7 QH‘-. On :Ligado HZIE A-F : Abertura e Fechamento

segmentos responsavel em =

) : ~  Deli 0 . ;
|nf0rmar todas as Sltuagoes’ QE OFFDesIlgado Qmﬁ AbP : Abertura Parcial
como stand—t')y,. valores de E Abr : Abertura IZEIE CAn : Cancelado
ajustes e indice de erro.

Informagées como. EC FEC : Fechamento EEIE Err: Erro

+ERROS -indices e o que significam

A central possui auto-diagnostico, geralmente sendo capaz de identificar falhas. E quando
isso ocorre, ela impede o funcionamento do motor esinaliza em seu display o motivo
dafalha, sendo eles:

*Err.1 = Excesso de consumo elétrico do motor.

Essa falha pode ocorrer por motor ruim, ou fora das especificagdes (motor AC de até 1cv).
Ou, outros equipamento sendo ligado junto ao motor, como capacitor, travaelétricaetc- a
saida paramotors6 deve ser ligado o motor e mais nada, risco de perda da garantia. Ou,
o motor é grande, portdo pesado, e a rampa de aceleracao e/ou desaceleracao esta curta -
aumenta arampa (deixa-a mais suave) para contornaressa falha.

*Err.2 = Excesso derelutdncia magnética do motor.

Essa falha ocorre geralmente em motor grande (igual ou proximo a 1cv)com arampa
de desaceleragdo muito curta. Para resolver isso, basta aumentar a rampa de chegada,
deixando-a mais suave.

*Err.3 = Excesso detemperatura.

Indica que em algum momento, o moédulo de poténcia (onde fica o dissipador de
calor) ultrapassou 115°C. Para solucionar esse caso, conecte uma ventoinha/cooler de
12V e no maximo 100mA no conector “VENTOINHA” da central e fixe-o no
dissipadorde calor.

*Err.4 = Subtenséao

Essa falha acontece em local que a rede elétrica esteja bem abaixo do padrao
(inferior a 100Vac). Ou, que o motor tenha consumo mais tensdo do que o capacitor da
placa suporte, nesse caso € preciso observar as caracteristicas do motor, se entao
em acordocoma central.

*Err.5 = Falha decomunicacéo entre os2 chips dacentral.

Nesse caso € necessario o envio da central para que o suporte técnico identifique a causa
e faca oconserto.
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7.26- Problemas e solugdes

*Motor inicia movimentoe para. Display sinaliza “Err 1"

O consumo elétrico do motor deve ser alto (motor préximo de 1cv e/ou portdo muito
pesado). Aumente a rampa (tanto de partida quanto a de chegada) para suavizar esse
pico de consumo. Veja o toépico “RAMPA de PARTIDA” e “RAMPA de CHEGADA”

*Motor iniciamovimento, depois para, ficaroncando, em seguida volta a andar lento.

O ajuste da velocidade de cruzeiro esta alto, fazendo com que o motor perca forga e nao
consiga movimentar o portado. Diminua a for¢ga do motor.
Veja otépico “VELOCIDADE de CRUZEIRO”.

*Feito autoprogramacao e o portdao nao ficou rapido, ou ficou mais lento que o
normal.

A autoprogramacéo busca a velocidade MAXIMA em coeréncia com aforga do motor .
Se a velocidade obtida foi baixa, existem 3 situagdes paraisso:

1° Omotorn&otem forga sobrando para ser convertido em velocidade;

2° O motor possui enrolamentoem fio de aluminio;

3° E motordotipo SPEEDY (2 polos = rotacdo doeixoem tornode 3.000 RPM)

Para resolver qualquerum desses casos:

» Garanta que o motor possui enrolamento comfio de cobre;

* Que o motor tenha forga/torque de sobra para ser convertido em velocidade
(quanto maiora velocidade = menoré a forga);

* Que seja um motor de rotagao convencional (4 polos = rotagéo do eixo em torno de 1.500
RPM).

*Portao passou a ndo abrir/fechar por completo e apés algumas tentativas se
normaliza.

O portao esta perdendo com acgao de arraste devido a temperatura do motor . Reduza a
velocidade para garantir mais forca ao motor.

*Ap6s um tempo funcionando o portdo para, e depois de algum tempo volta a
funcionar sozinho.

Possivelmente a central esta se desligando por excesso de temperatura (no display “Err 3").
Isso acontece em local com motor grande e com alto fluxo de movimento. E preciso fazer
uma refrigeragéo forgada, ligue uma ventoinha/cooler de 12V e no maximo 0,1A
(100mA) no conector VENTOINHA e fixe-o nodissipador da central.

*Instalei a central e ao tentar gravar percurso queimou o fusivel.
O motor deve estar com capacitor ligado (a inversora nunca pode serinstala com o
capacitor no motor). Possivelmente a central queimou.

Procure uma assisténcia técnica MKN para oreparo.

*Portao funciona, porém ao chegar préximo do final, o motor fica roncando e nao
consegue concluir.

Avelocidade final deve estarem 20Hz. Nem todos os motores aceitam essa frequéncia.
Altere para 30Hz (consulte otdpico “VELOCIDADE FINAL);
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*Ao energizar a central ela da uma breve piscada em seus LED’s e fica assim, dando
breves piscadas a cada segundo e nao faz mais nada

Esse problema ocorre quando ha excesso de consumo elétrico (ultrapassou 350mA)
devido a alimentacao de periféricos e opcionais como Cooler/Ventoinha, Opcionais 9F ,
Opcional de Trava, Fotocélula, Receptor externo etc. Se foresse ocaso, faga uso de
uma fonte externa para alimentar os equipamentos excedentes.

suporte@continente.ind.br
fone: (54) 3698 9945

Prezado Cliente, a Continente assegura ao comprador, garantia contra
defeitos de fabricagéo (mediante apresentagdo da NF de compra) pelo
prazo de 03 meses de Garantia Legal e 09 meses de Garantia
Contratual a contar da data de emiss&o da Nota Fiscal. :
O produto que for solicitado garantia, devera ser analisado pela
Assisténcia técnica/Suporte técnico Continente, a fim de constatar o
defeito mencionado. :
Caso identificado e constatado como defeito de fabricacao pela
Assisténcia Técnica/Suporte Técnico Continente (ATC) no periodo da !
garantia, a responsabilidade da Continente fica restrita ao conserto ou
substituicdo do produto de sua fabricagdo. Lembrando que a
substituicdo ou conserto do produto ndo prorroga o prazo de garantia.

A Continente declara a garantia nula ou sem efeito caso o produto
tenha sofrido dano provocado por mau uso, descuidos, deterioragdo
natural, danos de terceiros, desconhecimento das instrugtes contidas
no Manual de Instalagédo, falta de aterramento, instalagdo do produto
em ambientes inadequados expostos a umidade ou calor excessivo;
fendmenos da natureza, oscilagdo de tensao, ligagcdo em tensédo
errada e descarga elétrica provocada por raios, danos causados por
agua, fogo e transporte inadequado; por ter sido enviado para
manutencdo a qualquer assisténcia técnica que ndo seja autorizada
pelaATC. :
A Continente reserva-se o direito de modificar, melhorar ou realizar :
alteragées que julgar necessario, em qualquer componente do
produto, a qualquer tempo e sem aviso prévio. Se necessario |
incorporar as alteracdes nos produtos ja vendidos, sera enviado
comunicado de recolhimento dos produtos (RECALL). ] :
Os procedimentos para envio dos produtos, constam na POLITICADE
ASSISTENCIATECNICACONTINENTE.

o SPRECORTE AQUI | | _ L L o o e e e e

www.continente.ind.br
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